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1 Informacje ogdlne

1.1 Inwestor

Gmina Lubasz
ul. Bolestawa Chrobrego 37
64-720 Lubasz

1.2 Nazwa inwestycji
Budowa oczyszczalni $ciekdw w Stajkowie na dz. nr 168 /6, gm. Lubasz.

1.3 Wykonawca
EKOWATER Sp. z 0.0.
ul. Prosta 69

00-838 Warszawa

1.4 Podstawy opracowania
Podstawg opracowania s3:

* umowa z Inwestorem

e projekt technologiczny opracowany przez firme ,,EKOWATER”
* mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1:500

* podktad architektoniczny w skali 1:50

* obowigzujace przepisy i normy

1.5 Celizakres opracowania

Celem opracowania jest wykonanie projektu branzy elektrycznej — AKPiA gminnej oczyszczalni Sciekdw w
miejscowosci Stajkowo w ramach zadania ,, Budowa oczyszczalni w Stajkowie na dziatce nr 168.6, gmina
Lubasz”. Oczyszczalnia przeznaczona bedzie do oczyszczania sciekdw o charakterze bytowo -
gospodarczym, pochodzacych z terenu gminy Lubasz.

W zakres opracowania wchodzi:

e rozdzielnica RAKPiA w budynku socjalno-technicznym
e szafki lokalne przy obiektach technologicznych
e instalacja sieci komunikacyjnej.

1.6 Informacje ogdlne
Mechaniczno-biologiczna oczyszczalnia sciekédw sktada sie bedzie z nastepujgcych obiektéow
technologicznych:
¢ budynku technicznego:
v" pompowni $ciekédw surowych z sitem pionowym,
v sito-piaskownika z wbudowang ptuczka piasku,
v zbiornika retencyjnego
v' wielodyskowej prasy $rubowej odwadniajgcej osad wraz z systemem higienizacji i

transportu osadu,



v stacji dmuchaw,

stacji zlewnej Sciekdw dowozonych z sitem automatycznym,
dwach wielofunkcyjnych reaktoréw osadu czynnego CF-SBR,
zageszczacza grawitacyjnego osadu,

zbiornika stabilizacji i magazynowania osadu,

budynku socjalno-technicznego — obiekt modernizowany
studni przeptywomierzy,

studni pomiarowych.



2 Czesc AKPiA

2.1 Wstep

Opracowanie przedstawia projekt automatyzacji oczyszczalni Sciekdw przy wykorzystaniu sterownika
PLC sprzezonego z panelem operatorskim oraz komputerem z zainstalowanym systemem SCADA.
Projekt zostat przygotowany w oparciu o projekt technologiczny, wykonany przez firme Ekowater,
oczyszczalni $ciekdw w miejscowosci Stajkowo, gmina Lubasz.

2.2 Zakres opracowania
Przedmiotem opracowania jest automatyzacja oczyszczalni Sciekdw w miejscowosci Cienin Zaborny,
w sktad ktérej wchodzg nastepujgce obiekty i urzadzenia:

e pompownia $ciekdw surowych z sitem pionowym,

e sito-piaskownik z wbudowang ptuczka piasku,

e zbiornik retencyjny

e wielodyskowa prasa srubowa odwadniajgca osad wraz z systemem higienizacji i transportu
osadu,

¢ stacja dmuchaw,

e stacja zlewna $ciekdw dowozonych z sitem automatycznym,

¢ dwa wielofunkcyjnych reaktory osadu czynnego CF-SBR,

e  zageszczacz grawitacyjny osadu,

e zbiornik stabilizacji i magazynowania osadu,

¢ studnie przeptywomierzy.

Projekt automatyki przewiduje obstuge wyzej wymienionych obiektéw przy pomocy odpowiednich
urzadzen elektrycznych i aparatury pomiarowej.

2.3 Opis ogodlny systemu sterowania

Sterownik gtdwny, umieszczony w uktadzie automatyki w pomieszczeniu dyspozytorni w budynku
socjalno-technicznym, stuzy do bezposredniego zarzgdzania pracg oczyszczalni, bezposredniej obstugi
urzadzen i pobierania informacji z uktadéw lokalnych oraz urzadzen pomiarowych.

2.3.1 Obiekty wyposazone w lokalne uklady sterowania
W lokalny uktad sterowania wyposazone beda:

e pompownia Sciekdw surowych z sitem pionowym,

e sito-piaskownik z wbudowang ptuczka piasku,

e zbiornik retencyjny

e wielodyskowa prasa Srubowa odwadniajgca osad wraz z systemem higienizacji i
transportu osadu,

e stacja dmuchaw,

¢ stacja zlewna $ciekéw dowozonych z sitem automatycznym,

¢ dwa wielofunkcyjnych reaktory osadu czynnego CF-SBR,

e  zageszczacz grawitacyjny osadu,

e zbiornik stabilizacji i magazynowania osadu,



Obiekty te posiadajg gotowe szafki sterownicze, dostarczang przez producenta. Komunikacja z nimi
odbywac sie bedzie poprzez styki bez potencjatowe — informacja o pracy i awarii, oraz protokot
PROFINET — pozostate informacje niezbedne do prawidtowej pracy oczyszczalni w trybie
automatycznym ustalone przy wspotpracy z technologiem prowadzgcym rozruch obiektu.

2.3.2 Urzadzenia pomiarowe
Do rozdzielnie RAKPiA podtgczone beda przeptywomierze — komunikacja przy pomocy protokotu
Profibus DP:

e Przeptywomierz obejscia awaryjnego
e Przeptywomierz osadu nadmiernego
¢ Przeptywomierz Sciekdw oczyszczonych

Pozostate urzagdzenia pomiarowe podtgczone beda do szafek lokalnych, informacje o wskazywanych
przez nie wartosciach do gtéwnego sterownika przestane zostang przy pomocy protokotu Profinet.

2.3.3 Sterowanie praca oczyszczalni

Sterowanie i kontrola pracy oczyszczalni odbywac sie bedzie przez panel operatorski lub komputer
znajdujace sie w pomieszczeniu dyspozytorni w budynku socjalno-technicznym. Bedg one pozwalaty
na wybdr pracy w trybie automatycznym - pracg wszystkich urzagdzer na podstawie parametréw
odczytywanych z czujnikéw bedzie wowczas zarzadzat sterownik, oraz recznym — pracg wszystkich
obiektéw zarzadzat bedzie operator. Wizualizacja pracy oczyszczalni wyswietlana bedzie na 40”
telewizorze znajdujacym sie w pomieszczeniu dyspozytorni oraz mozliwa do obejrzenia zdalnie z
kazdego komputera z dostepem do sieci internet. Dostep do sieciowej wersji wizualizacji wymagat
bedzie podania nazwy uzytkownika oraz przypisanego mu hasta.

Wraz z oczyszczalnig nalezy dostarczy¢ system monitoringu dedykowany do nadzoru i zdalnego
sterowania pracg oczyszczalni $ciekdw. Zastosowany monitoring powinien umozliwia¢ ew. pdzniejsze
bezposrednie wpiecie do niego innych obiektéw ( oczyszczalni Sciekdw, pompowni). System powinien
umozliwia¢ zdalny dostep za posrednictwem przegladarki WWW.

W ramach zadania dostarczona zostanie stacja dyspozytorska, na ktérej zaimplementowana zostanie
aplikacja do wizualizacji oczyszczalni, do ktérej nalezy dostarczy¢:

e oprogramowanie SCADA dedykowane do wizualizacji pracy oczyszczalni $ciekdw typu serwer-
klient, komputer klasy PC, monitor 24”, UPS, Windows 7 Pro, komercyjne oprogramowanie
antywirusowe z licencjg na 2 lata.

¢ Pendrive 16GB do automatycznego wykonywania kopii bazy danych

2.3.3.1 System monitorowania pracy oczyszczalni sciekow:
Wymagania systemowe

Informacje o stanach obiektéw beda przesytane do serwera stacji monitorujacych, ktére za pomocg
oprogramowania wizualizujg wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera.

System wizualizacji sktadac sie winien z:

e gtébwnego okna synoptycznego,
* mapy z obiektami.



System winien umozliwiaé:

e System zdarzeniowy - czasowy - kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie winna

powodowacé wystanie petnego statusu wej$é/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo

stacja monitorujgca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych wymusic¢ przestanie

w/w statusu z danego modutu.

e Gtéwne okno synoptyczne — powinno umozliwiaé podglad graficzny monitorowanego obiektu

pod wzgledem:

(0]

0
(0]

wizualizacji alarméw w formie tabeli alarméw biezgcych; alarmy podawane z
nastepujgcymi informacjami: data wystgpienia alarmu, typ alarmu, data ustgpienia
alarmu, w jakim czasie alarm zostat potwierdzony przez operatora;

wysytanie alarméw sms na wskazane numery telefonéw komérkowych;

archiwizacji danych.

e Okno oczyszczalni — monitorowane sg nastepujgce sygnaty:

0]
0
(0]
(0]
(0]

praca reczna / automatyczna

obecnos$é / brak napiecia zasilania;

sygnat alarmowy sSwietlny;

sygnat alarmowy dZwiekowy;

sygnalizacje otwarcia drzwi szafy sterowniczej.

e Pozostate funkcje systemu:

(0]

o

O O O o

funkcja logowania / wylogowania do systemu — pozwala na przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi;

funkcja zarzadzania uzytkownikami i ich uprawnieniami;

funkcja alarméw biezgcych — wizualizuje w postaci tabeli wszystkie biezgce
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obiektdw;

funkcja alarmoéw historycznych — umozliwia przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym obiekcie za dowolny okres czasu;

alarmy wtamania — wywotanie na stacji monitorujgcej alarmu wtamania do obiektu;
odswiezenie obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujgcej aktualnego statusu wejsé/wyjs¢ modutu telemetrycznego danej
przepompowni;

funkcja wysytania komunikatéw SMS na dyzurne telefony komorkowe;

sygnalizacja alarméw (wizualna i dzwiekowa);

analiza parametréw i zdarze w dowolnym przedziale czasowym;

raporty zdarzen (czasowe) zawierajgcy peten zapis wszystkich zaistniatych na
obiekcie zdarzen oraz operacji wykonanych przez obstuge na obiekcie;

mozliwos¢ generowania i eksportu raportéw zdarzen rocznych, miesiecznych,
dobowych, godzinowych w dowolnym przedziale czasowym: czaséw pracy i iloSci
zatgczen, licznika przeptywu do exela oraz do pdf-a;

status wszystkich monitorowanych obiektéw dostepny z poziomu jednej zaktadki;
mozliwos$¢ zdalnego sterownia obiektem: np. zatgczenia wybranej dmuchawy,
odczytu danych na zadanie, kasowania wtamania do obiektu, kasowania awarii
zbiorczej;

dla obiektéw wyposazonych w przeptywomierze mozliwo$é generowania bilanséw
rocznych, miesiecznych, dobowych, godzinowych w dowolnym przedziale;



0 generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym, a w przypadku
braku zdarzen w trybie czasowym;

0 mozliwos¢ witaczenia do systemu wizualizacji innych obiektéw (oczyszczalni $ciekéw
lub pompowni).

2.4 Charakterystyka obiektow

2.4.1 Stacjazlewna $ciekdw dowozonych z sitem automatycznym
Urzadzenie do odbierania $ciekéw dowozonych do oczyszczalni, wyposazone w:

¢ Przeptywomierz elektromagnetyczny DN 100

e Kompresor

e Czujnik pH

e Czujnik przewodnosci

e Czujnik temperatury

e Zasuwe z napedem pneumatycznym, wytgcznikami kraricowymi oraz zaworami sterujgcymi
e Sito spiralne

Urzadzenie jest wyposazone we witasny ukfad sterowniczy, pracuje w trybie sterowania lokalnego.
Komunikacja poprzez styki bez potencjatowe:

e Praca
e Awaria

Komunikacja przez protokot PROFINET:
e Parametry Sciekdw odczytane podczas zrzutédw z poszczegdlnych wozow asenizacyjnych

2.4.2 Przepompownia $ciekow surowych z sitem pionowy
Urzadzenie do odbierania $ciekdw surowych naptywajgcych do oczyszczalni, wyposazone w:

e Pompy zatapialne $ciekdw surowych

* Sito pionowe

e Przeptywomierz elektromagnetyczny

e Ptywakowy czujnik poziomu maksymalnego

e Ptywakowy czujnik poziomu minimalnego (sucho-biegu)
e Sonde hydrostatyczng

Praca automatyczna — pompy pracujg naprzemiennie w zaleznosci od wskazania sondy
hydrostatycznej oraz czujnikdw ptywakowych, w przypadku awarii sterownika, pompy pracujg w
zaleznosci od wskazan czujnikéw poziomu.

Praca reczna — pompy zatgczane recznie z panelu operatorskiego znajdujacego sie w dyspozytorni
badz przez lokalny uktad sterowania.

Komunikacja przez styki bez potencjatowe:

e Praca



e Awaria
Komunikacja przez protokot PROFINET:

e Stan czujnika poziomu maksymalnego

e Stan czujnika poziomu minimalnego

e Poziom odczytany przez sonde hydrostatyczng

e Stan zabezpieczen silnikowych pomp

e Stan przekaznikéw ochrony termicznej i zawilgocenia pomp
¢ Informacja o pracy pomp

e Tryb pracy ustawiony w lokalnym uktadzie sterowania

e Stan przycisku bezpieczenstwa

e Czasy pracy pomp

e llos¢ cykli pracy dla poszczegdlnych pomp

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzgcego rozruch oczyszczalni

2.4.3 Sito-piaskownika z wbudowang ptuczka piasku
Obiekt wyposazony w urzadzenia stuzgce do odbierania ze $ciekdw elementdw statych i piasku, s3 to:

* Sito obrotowe

¢ Piaskownik podtuzny

e Ttuszczownik

e Zintegrowana ptuczka piasku

Obiekt wyposazony jest we wtasny uktad sterowniczy, pracuje w trybie sterowania lokalnego.
Komunikacja przez styki bez potencjatowe:

e Praca
e Awaria

e Zezwolenie pracy
Komunikacja Profinet:

e Czasy pracy poszczegdlnych urzadzen

¢ Liczba zatgczen poszczegdlnych urzadzen

¢ Informacja o alarmach wystepujacych na poszczegdlnych urzadzeniach

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzgcego rozruch oczyszczalni

2.44 Zbiornik retencyjny
Obiekt do ktérego sptywajg Scieki surowe zanim trafig do reaktoréw CF-SBR, wyposazony jest w:

¢ Sonde optyczng tlenu z czujnikiem temperatury
¢ Mieszadta zatapialne

e Pompy Sciekdw surowych

e Dmuchawe napowietrzajgca

e Ptywakowy czujnik poziomu maksymalnego

e Przeptywomierz elektromagnetyczny



Ptywakowy czujnik poziomu minimalnego (sucho-biegu)
Sonde poziomu cieczy
Przeptywomierze elektromagnetyczne

Praca automatyczna — urzadzenia pracujg w sposéb automatyczny, w zaleznosci od ilosci sciekéw,

poziomu tlenu oraz aktualnej fazy reaktora CF-SBR.

Praca reczna — urzadzenia zatgczane recznie z panelu operatorskiego znajdujgcego sie w dyspozytorni

badz poprzez lokalny uktad sterowania.

Komunikacja poprzez styki bez potencjatowe:

Praca
Awaria

Komunikacja przez protokot PROFINET:

2.4.5

Stan czujnika poziomu maksymalnego

Stan czujnika poziomu minimalnego

Poziom odczytany przez sonde hydrostatyczng

Stan zabezpieczen silnikowych mieszadet

Informacja o pracy mieszadet

Stan zabezpieczen silnikowych pomp

Informacja o pracy pomp

Tryb pracy ustawiony w lokalnym uktadzie sterowania
Stan przycisku bezpieczenstwa

Czasy pracy urzadzen

Ilos¢ cykli pracy dla poszczegdlnych urzadzen

Inne informacje wymagane przez technologa prowadzgcego rozruch oczyszczalni

Dwa wielofunkcyjne reaktory CF-SBR

Obiekt, w ktérym zachodzi biologiczny proces oczyszczania $ciekdw. Wyposazony w nastepujgce

urzadzenia:

Sonda optyczna tlenu z czujnikiem temperatury
Sonda pomiaru redox

Sonda pomiaru metnosci i gestosci osadu
Sonda poziomu cieczy

Pompa osadu nadmiernego

Mieszadto pompujgce

Dekanter sciekdw oczyszczonych

Praca automatyczna — W zaleznosci od wskazan sond w reaktorze sterownik zarzadza pracg pomp,

dekantera oraz wystawia zapotrzebowanie na prace dmuchaw.

Praca reczna — mozliwos¢ zatgczenia kazdego z urzadzen z panelu operatorskiego znajdujgcego sie w

dyspozytorni badz? z lokalnego uktadu sterowania.
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Komunikacja przez styki bez potencjatowe

e Praca
e Awaria
e Zezwolenie pracy w trybie automatycznym

Komunikacja przez protokot PROFINET

e Stezenie tlenu

e Temperatura

e Stezenie osadu

e Poziom cieczy w reaktorze

e Potencjat REDOX

e Stan zabezpieczen silnikowych poszczegdlnych urzadzen
e Tryb pracy ustawiony w lokalnym uktadzie sterowania

e Stan przycisku bezpieczenstwa

e Czasy pracy poszczegdlnych urzadzen

¢ Informacja o pracy poszczegdlnych urzadzen

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzgcego rozruch oczyszczalni

2.4.6  Zageszczacz grawitacyjny osadu:
Obiekt wyposazony w nastepujace urzadzenia:

e Sonda pomiaru metnosci i gestosci osadu
e Sonda poziomu

¢ Wytaczniki ptywakowe

* Pompa osadu zageszczonego

e Dekanter wéd nad osadowych

Praca automatyczna — Urzadzenia pracuja automatycznie w zaleznos$ci od wskazan sond i czujnikow.

Praca reczna — mozliwo$¢ zataczenia, kazdego z urzadzen z lokalnego uktadu sterowania, badz
napedu zgarniacza z dyspozytorni.

Komunikacja przez styki bez potencjatowe:

e Praca
e Awaria
e Zezwolenie pracy w trybie automatycznym

Komunikacja przez protokét PROFINET:

e Stan czujnika poziomu maksymalnego

e Stan czujnika poziomu minimalnego

e Aktualne stezenie osadu

e Stan zabezpieczen silnikowych pomp

e Stan przekaznikéw ochrony termicznej i zawilgocenia pomp
e Tryb pracy ustawiony w lokalnym uktadzie sterowania
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e Stan przycisku bezpieczenstwa

e Czasy pracy urzadzen

e llosc¢ cykli pracy dla poszczegdlnych urzadzen

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzacego rozruch oczyszczalni

2.4.7 Zbiornik stabilizacji i magazynowania osadu:
Obiekt wyposazony w nastepujgce urzadzenia:

¢ Sonda pomiaru poziomu

e Sonda pomiaru metnosci i gestosci osadu
¢ Sonda pomiaru stezenia tlenu

¢ Wytaczniki ptywakowe

e Mieszadta wolnoobrotowe

e Pompa osadu po stabilizacji tlenowej

e Dekanter wéd nad osadowych

Praca automatyczna — Urzadzenia pracuja automatycznie w zaleznos$ci od wskazan sond i czujnikow.

Praca reczna — mozliwos¢ zataczenia, kazdego z urzadzen z lokalnego uktadu sterowania, badz
napedu zgarniacza z dyspozytorni.

Komunikacja przez styki bez potencjatowe:

e Praca
e Awaria
e Zezwolenie pracy w trybie automatycznym

Komunikacja przez protokét PROFINET:

e Stan czujnika poziomu maksymalnego

e Stan czujnika poziomu minimalnego

e Aktualne stezenie osadu

e Aktualne stezenie tlenu

e Aktualny poziom w zbiorniku

e Stan zabezpieczen silnikowych urzadzen

e Stan przekaznikéw ochrony termicznej i zawilgocenia pomp
e Tryb pracy ustawiony w lokalnym uktadzie sterowania

e Stan przycisku bezpieczenstwa

e Czasy pracy urzadzen

e llosc¢ cykli pracy dla poszczegdlnych urzadzen

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzgcego rozruch oczyszczalni

2.4.8 Stacja odwadniania osadu nadmiernego z prasa tasmowa, przenos$nikiem
slimakowym i higienizacja osadu nadmiernego
Obiekt odwadniania osadu jest wyposazona w nastepujgce urzgdzenia:

e Prasa MDS
e Pompa osadu
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¢ Przenosnik $limakowy osadu

e Zbiornik osadu

¢ Dwa przeptywomierze elektromagnetyczne
e Dozownik wapna

e Stacja dozowania polielektrolitu

Praca automatyczna — uzalezniona od poziomu i stezenia osadu w zbiorniku stabilizacji i
magazynowania osadu. We flokulatorze mieszany jest osad z polielektrolitem w odpowiednich
proporcjach, nastepnie odwadniany jest on w gtowicach, z ktérych przenosnikiem trafia do
mieszalnika z wapnem. Odwodniony i higienizowany osad przenoszony jest na przyczepe. Uktad
wyposazony jest w przeptywomierze osadu oraz polielektrolitu, na podstawie odczytanych z nich
wartos$ci automatycznie utrzymuje zadane proporcje dozowane do flokulatora.

Praca reczna — mozliwos¢ zataczenia kazdego z urzadzen z panelu operatorskiego znajdujacego sie w
dyspozytorni badz? z lokalnego uktadu sterowania.

Komunikacja przez styki bezpotencjatowe

* Praca
¢ Awaria
e Zezwolenie pracy w trybie automatycznym

Komunikacja przez protokét PROFINET

¢ Informacja o pracy poszczegdlnych urzadzen

e Stan zabezpieczen poszczegdlnych urzadzen

e Poziom w zbiorniku polimeru

* Poziom we flokulatorze

e Wskazania przeptywomierzy

e Czasy pracy poszczegdlnych urzadzen

e Stan przycisku bezpieczenstwa

¢ Inne informacje wymagane przez technologa prowadzacego rozruch oczyszczalni

249 Stacja dmuchaw:
Obiekt wyposazony w nastepujace urzadzenia:

e Dmuchawy

Praca automatyczna — Urzadzenia pracujg automatycznie w zaleznosci od zapotrzebowania
przekazanego przez gtdwny sterownik oczyszczalni z zadang przez niego predkoscia.

Praca reczna — mozliwos¢ zataczenia, kazdego z urzadzen z lokalnego uktadu sterowania.
Komunikacja przez styki bez potencjatowe:

e Praca
e Awaria
e Zezwolenie pracy w trybie automatycznym
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Komunikacja przez protokot PROFINET:

e Aktualna predkosé dmuchaw
e Zadana predkos¢ dmuchaw

2.5 Opis zastosowanych sterownikow

2.5.1 Opis ogdlny
Sterownik PLC przeznaczony jest do:

¢ Komunikacji z urzadzeniami wyposazonymi w lokalne uktady sterowania
e Sterowania pracg oczyszczalni

e Pobierania danych z czujnikdw pomiarowych

e Archiwizacji oraz wizualizacji danych

Realizacja tych celow odbywa sie poprzez gtéwny sterownik oczyszczalni umieszczony w rozdzielni
automatyki RAKPiA w pomieszczeniu dyspozytorni znajdujgcym sie w budynku socjalno-technicznym.

2.5.2 Praca ze sterownikiem

Oprogramowanie sterownika powinno posiadaé¢ funkcje programowalne, ktére zapewniajg
wielowariantowg prace uktadéw automatyki oraz zapewniajg mozliwos¢ dostosowania parametréw
pracy uktadéw automatyki do Scisle okreslonych wymagan uzytkownika oraz mozliwos¢ korekcji
parametréw sterownika w trakcie eksploatacji obiektu w miare aktualnych potrzeb. Kiedy istnieje
potrzeba zmiany wartosci parametrow pracy sterownika lub kontrola aktualnych nastaw, osoba
obstugujgca musi mie¢ mozliwos$¢ wykonania tego przy pomocy modutu wyswietlacza dotykowego.

2.6 Wizualizacja

Wizualizacja pracy oczyszczalni wyswietlana bedzie na 40” telewizorze LCD oraz mozliwa do
obejrzenia za posrednictwem potgczenia internetowego, dostepna dla osdb uprawnionych,
zabezpieczona hastem. W wizualizacji zawarte muszg by¢é wszystkie istotne dane dla pracy
oczyszczalni Sciekow tj. wartosci odczytywane na czujnikach aktualnie wraz z wykresami
zawierajgcymi dane archiwalne oraz informacje o pracy i awarii poszczegdlnych urzadzen.

3 Schematy i rysunki
Rysunek 1 - RAKPiA - Schemat elektryczny

Rysunek 2 - Topologia sieci komunikacyjnej
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