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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotycre wykonania
odbioru robét pomiarowych dotygzych trasy i punktéw wysokciowych przy realizacji
zadania "Budowa separatorow wraz z odwodnieniem placéw ikipgéw — ulica
Stajkowska w Lubaszu”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokanpemetargowy i umowny przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmnuj
- roboty pomiarowe przy budowie kanalizacji deszegjporaz urzdzex podczyszczagych
llos¢ robét zostata szczegbtowo okliana w przedmiarach robot.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej] STa szgodne z obowkujacymi normami oraz
Dokumentagj Technicza. Ogolne okrélenia podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”,
punkt 1.6.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kech wykonania oraz za zgoditoz umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagawigczce robét podano w ST.00.00.
— ,Wymagania ogolne”, punkt 1.7.

2. MATERIALY .

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktévarekterystycznych terenu budowy
oraz roboczych punktow wysos@owych wg zasad niniejszej S&:s

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i diégol1,5 do 1,7 m

- prety stalowe 0 Dz = 12 mm i dlugoi 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktoyezdni).

3. SPRZET.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem punktéw gtéwnych oraz reperow ropoaz
beda wykonane ¢cznie. Prace pomiarowe zgane z wytyczeniem oraz okkeniem
rzednych i reperow roboczychetla wykonane specjalistycznym sptem geodezyjnym
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(niwelator, dalmierz, teodolit, tyczki, taty,stay stalowe). Sprg stosowany do wyznacae
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane, gpty stalowe, farba) mag by¢ przewaone dowolnym
transportem.

5. WYKONANIE ROBOT .
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podar®0.00. — ,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogdujacymi instrukcjami
Gtownego Urzdu Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca pomiaréw geodezyjnych zobemény jest wytyczg i zastabilizowa w terenie
punkty gtdwne (charakterystyczne) wykopow i nasypOdrég, sieci oraz punkty
wysokaciowe (repery robocze) i dostarézwykonawcy w obecriei Inspektora Nadzoru
szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysal@owych.

W oparciu o0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien

przeprowad#i obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegdtowego wytyczenia
robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokiiowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalgy wykona w oparciu 0 dokumentagcjprojektows przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oki@nej w dokumentacii
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazapezez Inspektora Nadzoru.
Wyznaczone punkty nie powinny dyprzesunjte wiecej nz 3 cm w stosunku do
projektowanych, projektowanychedne punktéw naley wyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych okrélonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoléoiowych.

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysaékewej dla celow projektowych,
- wytyczenie osi sieci kanalizacyjnej i gdzenia, (sytuacyjne i wysokcowe),
- wykonanie pomiarow sprawdzaalych spadki i rgdne oraz usytuowanie elementow i

przediay¢ Inspektorowi Nadzoru przed rozpecem kolejnych etapow robot lub
zasypaniem do sprawdzenia,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci i adzenia, po wykonaniu prac
nawierzchniowych,

-wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wyseékmwych, powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. System kontroli jak&ci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogoélne”niole
jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem punktow charakterystycznych
wysokaciowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad okilenych w instrukcji i
wytycznych Gtéwnego Ukdu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Nalezy sprawdzé potazenie i rzdne punktow charakterystycznych sieci kanalizacji
deszczowe).

7. OBMIAR ROBOT .

Jednostk obmiaru przy prowadzeniu liniowych robot ziemnyeherenie jest 1 metr.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00. yyagania ogoéine”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH .

Ogolne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. 4p@gania ogolne”.

Odbiér prac zwjzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenasipuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyinytub protokotu kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitada inspektoiadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO $CI.

Ogolne zasady ptatso podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

Ptatng¢ za 1 kpl. dla pomiarow przy robotach liniowych eigl przyjmowa na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu kontroli geodezyjne;.

Zgodnie z dokumentagjprojektowa roboty zwizane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokasciowych obejmui:

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wységiowe) dla budowanego obiektu,

Cena robot obejmuije:

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysaékmwej do celdw projektowych,

- wytyczenie gtdbwnych osi sieci (sytuacyjne i wyseikiowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdaajch rzdne i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci,

- inwentaryzacje elementow naziemnych sieci po wighkou prac nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysékomwych powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.
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10. PRZEPISY ZWI AZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonpraa geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogolne zasady kompletdavprac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inyggistGUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wgsaiowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfaB&GIK 1983.
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